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Knihovna pro sériovou komunikaci s GPS přijímačem

FEL ČVUT, Oto Válek, letní semestr 2000/2001

Podporované protokoly

GARMIN GPS Interface Protocol – testováno na Garmin GPS 12

NMEA 0183 1.5/2.0 – testováno na Garmin GPS 12
Podporované operační systémy

MS Windows 95/98/NT/2000 (Win32) – testováno na MS Windows NT 4.0
PalmOS 3.5 – testováno na 3Com Palm IIIx
Hiearchie tříd

├───CGPSLib
// obecný interface knihovny

│   ├───CGPSLibGarmin
// pro Garmin

│   └───CGPSLibNmea
// pro NMEA

├───CGarminPacket
// paket Garmin protokolu

│   ├───CGarminPacketReceived
// přijatý neidentifikovaný

│   ├───CGarminPacketACK
// základní komunikační pakety ...

│   ├───CGarminPacketNAK

│   ├───CGarminPacketDeviceCommand

│   ├───CGarminPacketTransferStart

│   ├───CGarminPacketTransferEnd

│   ├───CGarminPacketProductRqst

│   ├───CGarminPacketVariableSize
// pakety proměnné délky ...

│   │   ├───CGarminPacketProductData

│   │   └───CGarminPacketProtocolCapability

│   ├───CGarminPacketD600
// pakety pro přenos dat ...

│   ├───CGarminPacketD700

│   ├───CGarminPacketD800

│   ├───CGarminPacketTRK
// pakety pro přenos track logu

│   │   ├───CGarminPacketD300

│   │   └───CGarminPacketD301

│   └───CGarminPacketWPT
// pakety pro přenos waypointů

│       └───CGarminPacketD103

├───CNmeaSentence
// zpracování NMEA sentence

├───CGPSPVT
// datový typ aktuální polohy

├───CGPSTRK
// datový typ pro trackpoint

├───CGPSWPT
// datový typ pro waypoint

├───CSerialLib
// obecná sériová komunikace

│   ├───CSerialLibPalmOs
// pro PalmOS 3.5

│   └───CSerialLibWIN32
// pro Win32 API

├───CFormat
// převod číselných typů na řetězec

│   └───CFormatGPS
// převod speciálních typů pro GPS

├───CParse
// parsing textových řetězců

│   ├───CParseGPS
// parsing speciálních typů pro GPS

│   └───CParseNmea
// parsing NMEA sentencí

└───CStr
// dynamický textový řetězec

Virtuální metody

class CSerialLib {


virtual void Open(const char *name,long baud) = 0;


virtual void Close() = 0;


virtual void Read(void *data,long length) = 0;


virtual void Write(void *data,long length) = 0;


virtual bool Check() = 0;

};

class CGPSLib {


virtual void Connect(const char *device,int baud=GPS_BAUD_DEFAULT) = 0;


virtual void Disconnect() = 0;


virtual char *GetInfo();


virtual void UploadStart(GPSDataType type,int total);


virtual void UploadData(const CGPSWPT &wpt);


virtual void UploadData(const CGPSTRK &trk);


virtual void UploadEnd(GPSDataType type);


virtual void DownloadStart(GPSDataType type,int &total);


virtual void DownloadData(CGPSWPT &wpt);


virtual void DownloadData(CGPSTRK &trk);


virtual void DownloadEnd(GPSDataType type);


virtual void GetPosition(CGPSPVT &pvt);


virtual void GetPVT(CGPSPVT &pvt);


virtual void GetTime(time_t &time);


virtual void PVTStart();


virtual void PVTRead(CGPSPVT &pvt);


virtual void PVTStop();


virtual void PowerOff();

};

class CGarminPacket {


virtual void TryToInitWith(CGarminPacket &packet);


virtual const char *data() const = 0;


virtual int length() const = 0;


virtual unsigned char id() const = 0;

};

class CGarminPacketWPT : public CGarminPacket {


PACKET_ID(Pid_Wpt_Data)


virtual operator CGPSWPT() = 0;

};

class CGarminPacketTRK : public CGarminPacket {


PACKET_ID(Pid_Trk_Data)


virtual operator CGPSTRK() = 0;

};
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